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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru rob6t zwigzanych z montazem podnos$nika dla niepetnosprawnych wraz z ptyta
zelbetowa realizowany w ramach zadania PRZEBUDOWA POMIESZCZEN
UZYTKOWYCH W BUDYNKU HANDLOWO-USLUGOWYM
PRZY UL. OS. SUDECKIE 10 W SWIEBODZICACH
NA SWIETLICE DZIENNEGO POBYTU DLA SENIOROW

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét objetych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. ZaKres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z montazem podnos$nika dla oséb niepelnosprawnych oraz wykonania ptyty zelbetowe]
podstawy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. ptyta zelbetowa — ptyta na ktdérej zakotwiony zostanie podnosnik dla niepelnosprawnych.
1.4.2. Podnosnik dla niepetnosprawnych — platforma pionowa zapewniajgca transport
niepelnosprawnych z poziomu przyziemia na poziom pi¢tra. Urzadzenie z napedem Srubowym
umieszczonym w czesci bocznej szybu. Obudowa szybu z maszynownig z paneli blaszanych z
wypetnieniem wygtuszajacym prace napgdu, pozostata czes¢ szybu wykonana z paneli ze szkla
bezpiecznego w ramach aluminiowych.

1.4.3. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST - 0.0.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST - 0.0.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST - 0.0.
2.2. Rodzaje materiatéw

Plyta zelbetowa wykonana z betonu klasy C20/25,
Stal zbrojeniowa zebrowana A-III,
Platforma pionowa obudowana — o wymiarach podestu min 1,10%1,40m

2.3. Wymagania dla platformy pionowej

— Wysoko$¢ podnoszenia — 1 kondygnacja — ok. 4,00m
— Min. wymiar podestu platformy 1,10x1,10m
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— Drzwi 90x200 cm,

— Naped umieszczony w czgsci bocznej szybu.

— Obudowa szybu z maszynownig z paneli blaszanych z wypelnieniem wygtuszajacym prace
napedu, pozostala cze$¢ szybu wykonana z paneli ze szkta bezpiecznego w ramach
aluminiowych.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST - 0.0.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST - 0.0.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST - 0.0.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod ptyte zelbetowa powinno by¢ przygotowane zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Pilyta zelbetowa powinna spetnia¢ wszystkie wymagania producenta platformy (doktadne
wymiary plyty zelbetowej wraz z podbudowg nalezy uzgodni¢ z dostawcg platformy).
Szczegdtowy sposéb zakotwienia platformy w ptycie zelbetowej uzgodni¢ z dostawcg platformy.
Dopuszczalne odchylenia ptyty zelbetowej wg wymagan producenta platformy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST - 0.0.

Przed przystgpieniem do montazu platformy Wykonawca powinien uzyskan pisemne
potwierdzenie, ze przygotowana ptyta zelbetowa spetnia wymagania do zakotwienia urzadzenia.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST - 0.0.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nalezy przyjmowac zgodnie z formularzem wyceny robét (przedmiarem
robot).
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Sposéb obmierzania poszczegdlnych robdt nalezy przyjmowaé zgodnie z pozycjami
katalogowymi opisanymi w formularzu wyceny (przedmiarze rob6t).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST - 0.0.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST - 0.0.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

W ramach ceny jednostki obmiarowej wliczone jest:

niezbedne prace rozbidrkowe wraz z wywiezieniem gruzu i odpadéw na wysypisko wraz z
oplatami wysypiskowymi,

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

wyréwnanie istniejacej podbudowy,

przygotowanie podtoza,

wykonanie ptyty zelbetowej,

dostawa i montaz kompletnej platformy wraz z niezbednymi odbiorami (w tym UDT)
niezbedne przerobienie istniejacych balustrad w celu wykonania i zabezpieczenia os6b na
kondygnacji pi¢tra,

wykonanie rozbidrki stropu w celu zamontowania platformy,



