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. WSTEP.
1.1. PRZEDMIOT ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X\S§ wymagania dotycice wykonania
i odbioru roboét przygotowawczych zygianych z wykonaniem wszelkiego rodzaju rozbiorek
w ramach projektu
PRZEBUDOWA POMIESZCZE N PARTERU
W PUBLICZNYM GIMNAZJUM NR 1
Z PRZEZNACZENIEM NA ARCHIWUM ZAKLADOWE
URZEDU MIEJSKIEGO W SWIEBODZICACH
UL. MARSZALKA JOZEFA PILSUDSKIEGO 28

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana je#o jalokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot etyjich projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot z@anych z
rozbiérkami:
- demonta istniepgcych krat okiennych,
- rozbidrka wszystkich istniggychscianek dziatowych wydzielggych pomieszczenia,
- skucie w catéci istniegcych posadzek
- skucie w catéci istniegcych tynkow

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okétenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w ST - 0.0. ,Maggania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogolne” Jkt

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pauda ST -
0.0. ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Materiaty pochodzce z rozbiorki

Wszystkie materialy pochogee z rozbidrek za wyikiem czsci krat okiennych po
demontau beda wiasnaciag Wykonawcy i na jego koszt podlegajywiezieniu i utylizacji na
koszt Wykonawcy. Przgjo maksymaln odlegta¢ wywozenia to 12 km.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwranych z rozbiork maze by wykorzystany sprt podany
poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- tadowarki,
— samochody eizarowe,

— mioty elektryczne,
— pity mechaniczne,
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— rusztowania,

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST - 0.0. ,Wymagania oggihe’4.
4.2. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki ména przewoz dowolnymsrodkiem transportu na odlegtodo 12
km na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST - GMymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw obiektu obejmupungcie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w dokumentacji projektowagodnie z dokumentagjprojektows,
SST lub wskazanych przezzimiera.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjwentaryzacyjnej lubl/i
rozbiérkowej, Irtynier maze polecé Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w
ST lub przez layniera.

Nalezy dokon& oczyszczenia rozebranych elementéw (z zaprawy,akaw betonu,
izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nmitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny coysuwane bez
powodowania zédnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtapic wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce ok&one w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stag wlasnagcia Wykonawcy, powinny b
usuntete na miejsce uzgodnione zzymierem.

Roboty rozbiérkowe elementéw konstrukcyjnych mglee szczegdlna uwagvykonugc
niezledne zabezpieczenia wynigap 2z dokumentacji projektowej lub dokumentacii
rozbiérkowej. Wykonawca podczas wykonywania powirizachowé szczegélp uwag:.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jaka robot podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogoélne” pkt

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiorkowych

Kontrola jakadci robdét polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych roboét
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST - 0.0. ,\Atyamia ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostki obmiarowe nale przyjmowa zgodnie z formularzem wyceny robot
(przedmiarem robot).

Sposob obmierzania poszczegoélnych robot ayalgrzyjmowa zgodnie z pozycjami
katalogowymi opisanymi w formularzu wyceny (przedrae robot).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST - 0.0. ,\&gamia ogblne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

”

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

9.2.1. Cena jednostki obmiarowej wykonania robdjolje:

- Reczne rozbicie elementow przyyciu mtotow i klinow.

- Przyckcie prtow zbrojeniowych.

- Odtozenie petow zbrojeniowych.

- Odtozenie na bok cegiet nadaych s¢ do ponownego wbudowania.

- Reczne wykucie bruzd.

- Reczne przebicie otworéw o powierzchni do 0,05 m2.

- Reczne rozebranigcianek.

- Odlozenie na bok cegiet catych i potéwek nagtgch s¢ do ponownego wbudowania.

- Oczyszczenie cegiet z resztek zaprawy.

- Rozebranie posadzek,

- Rozbidrki oktadzinsciennych.

- Zlozenie i przechowywanie do zakrzenia realizacji przedsiziecia materiatow
Zamawiajcego.

- Ustawienie i rozebranie rusztoiwa

- Wywo0z gruzu powstatego w wyniku rozbiorek na odbégido 12 km.

- Utylizacja gruzu wraz ze wszelkimi optatami sktadskowymi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE



