ELEKTR®
B&R

BIURCG PROJEKTOWE

SPECYFIKACJA

ST 00.00
Wymagania ogblne

1. Wstep.
i.1. Przedmiot specyfikacji technicznej.
Specvfikacia techniczna ST 00.00 — .. Wymagania ogélne™. odnosi sie do wyvmagan wspolnvch dla

poszczegolnych wymagan technicznych dotvezacyeh wykonania i odbioru robét, ktére zostang
wykonane w ramach :

OPRACOWANIA PROJEKTU BUDOWLANO-WYRKONAWCZEGO NA
ZADANIE:
,Budowa oswietlenia drogowego zlokalizowanego w
miejscowosci Swiebodzice ul. Krélowej Elzbiety na terenie
gminy Swiebodzice”

1.2. Zakres stosowania ST.

Jako cze$é Dokumentow Przetargowveh 1 Kontraktowych Specvfikacie Techniczne nalezy
odezytywaé i rozumied w zleceniv 1 wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres rohot obietveh ST.

Wymagania ogolne nalezy rozumic¢ i stosowac w powigzaniu z nizej wymicnionymi Specyfikacjami
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ST.00.00. Wymagania ogolne.

ST.ik.11. Rozbudowa oswietienia drogowego

1.4, OkreSlenia podstawowe .

Uzyte w ST wymienione ponize) okresienia nalezy rozumicé w kazdym przypadku nastepujaco :
1.4.5. Dziennik budowy

— opatrzony plecz¢ely zamawiajgeego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, sluzaey do notowania
wvdarzen zaistnialych w czasic wykonywania zadania budowlanego. rejestrowania dokonanych
odbioréw robot, przekazywania polecen 1 innej korespondencii techniczne) pomigdzy Inspektorem
nadzoru, Wykonawcg 1 Projektantem.

1.4.7. Budowa

— wykonywanie obiektu budowianego w okresionym migjscu, a takze odbudowa, rozbudowa,
nadbudowa. przebudowa oraz modernizacja obiektu budowlanego.

1.4.8, Kierownik budowy

— osoba wyznaczona przez Wvkonawce. upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania
w jego imieniu w sprawach realizacyi kontraktu.

1.4.9. Roboty budowlane

— budowa, a takze prace polegajgce na montazu rozbiorce lub remoncie obicktu budowlancgo.
1.4.11. Teren budowy

— przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty budowlane wraz z przestrzenig zaplecza budowy.
1.4.12. Ksiega obmiaru

— akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami siuzagey do
wpisywania przez wyvkonawce obmiaru dokonywanyvch robdt w formic wyliczen. szkicow i
ewentualnie dodatkowych zalgeznikow: waisy w ksigdze obmiaru podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru,

1.4.13. Materialy

- wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacjg Projektowa 1
Specvfikaciami Technicznymi. zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.14. Dokumeniacja budowy

Strona 2



ELEKTRG
B&R

BIURO PROJEKTOWE

~ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoly
materialow koncowyeh 1 czgsciowyveh, w miarg potrzeby, rvsunki 1 opisy sluzace realizacji obickiu,
operaty geodezyjne i ksigaha obmiaiow, a w przypadia realizacjl obicktow metody montazu - tahic
dziennik montazu.

1.4.15, Dokumentacja powykonawcza

- dokumentacja budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robdt oraz
geodezyinvmi pomiarami powyvkonawczvinl,

1.4.16. Aprobata techniczna

~ pozytywna ocena fcchniczna wyrobu, siwicideajgca jego preydatnose do stosowania v
budownictwie.

L.4.17. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢

- zgodnosdé wykonvwania robot 7z dopuszezonvmi toleranciami. a jedli przedzial tolerancii nie zostal

okreglony — z przecietnymi tolerancjami, przyvimowanymi zwyezajowo dla danege redzaju robot

budowlanych,

1.4.18. Polecenia Inspektora nadzoru

— wszelkie polecenia przekazane Wvkonawcey przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej,
dotyczgcee sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzenicm budowy.

1.4.19. Projektant

- uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacyi Projekiowe).

1.4.20. Pozwolenie na budowe

- decyzja administracyjna zezwalajgea na rozpoczeeie 1 prowadzenic budowy lub wykonywanie
robot budowlanveh innveh niz budowa obiektu budowlanego.

1.4.21. Rysunki

— cze$é Dokumentacii Projektowej. ktéra wskazuje lokatizacje. charaktervstvke i wymiary obickiu
bedacego przedmiotem robot.

1.4.22. Slepy kosztorys

- wykaz robét z podaniem ich ilodei (przedmiar) w kolejnosci technologiczne) ich wykonania.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczgcre rohéf.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosc¢ ich wykonania oraz ich zgodnosé z Dokumentacja
Projektowa. ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5.1. Ogélne wymagania dotyczgce robot.
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Zamawiajgcy w terminie okreslonym w przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi

wymaganvmi uzgodnicniami prawnvmi i administracyjnvmi, lokalizacjg 1 wspolrzedne punktow

glowiych obicktu oraz icperdw, Dzicninik budowy i Ksigge obmiaru robdt oraz | cgzemplarz
Dokumentacji Projektowe;j i jeden komplet ST.

1.5.2. Dokumentacja Projekiowa.

Dokumentacia Projcktowa bedzie zawierac nizej wymienione rvsunki. obliczenia i dokumenty:

1.5.2.1.Dokumentacja Projektowa zalaczona do dokumentow przetargowych:

1.5.2.1.1. Opisy techniczne,

1.5.2.1.2. Rysunki.

Rysunki zawarte w Dokumentacjach Przetargowvch pozwalaja na okreslenie lokalizacii i charakteru
robot. i sg wystarczajace do ich wykonania.
Dokumentacja zawicra:

1. Opis techniczny

2. Obliczenia techniczne

3. Rysunkli

1.4.3. 7Zgodnosié rohot z Doknmentacia Projektows i ST.

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe przekazane przez Inspektora
Nadzoru wymagania dlaWvkonawey stanowia czes¢ Umowy. a wymagania wyszczegolnione
choéby w jednym z nich sa obowigzujgce dla Wykonawey tak jakby zawarte byly w cale)
Dokumentacji.
W przvpadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowiazuje nastepujaca
kelemose ich waznoscr,
1) Specytikacje Techniczne
2) Dokumentacja Projektowa

Wykonawea nic moze wykorzystywac bledow lub opuszezen w Dokumentach Kontraktowych, a o

ich wvkryeiu winien natvchmiast powiadomié Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich

poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow .

Wszystkie wykonane roboty i materialy beda zgodne z Dokumentacija Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacyi Projektowe) 1 ST beda uwazane za wartosei docelowe, od ktorych

dopuszezalne sg odehyicnia w ramach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy materialow i

elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnosé z okreslonymi
wymaganiami.a rozrzuty tveh cech nie moga przekracza¢ dopuszezalnego podzialu

tolerancyi.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie beda w pelni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub

ST. i wplynie to na niczadowalajaca jakosc elementu budowli, to takic materialy zostang

niezwlocznie zastgpione innyini, a roboly rozebrane na koszi Wykonawcey.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy .
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W czasie trwania budowy Wvkonawca dostarczy. zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie
tymeczasowe urzadzenia zabezpicczajace oraz dojazd do placu budowy. Wykonawcea

zapewni stalg  warunki widocznoscl w dzien 1 w nocy tych znakow, dla ktorych jest to

nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.,

Fakt przystapienia do robot Wykonawcea obwiesci przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z

inspektorem nadzoru.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacic 1 przvimuje sie¢, Ze jest

wlaczony w ceng kontraktowa.

1.4.5. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni 1 za urzadzenia podziemne, w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesé w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzajn robat, ktare majg bvé wykonane w zakresie polozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
lerenie budowy 1 powiladomic Inspektora nadzoru, wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgceia robot. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inspektora nadzoru i zainteresowane wladze 1 bedzie z nimi wspolpracowal dostarczajac wszelkicj
pomocy potrzebngj przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bgdzic odpowiadac za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen
podziemnych  wykazanyeh w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.4.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawea bedzic przestrzegal przcpisow dotyczaeych bezpicezenstwa i
higieny pracy. W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbag, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bgdzic utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprzet 1 odpowicdnia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia 0sob zatrudnionych na budowic oraz
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszystkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie
podlegaja zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie kosztorysowe).

1.4.7. Ochrona i utrzymanie robot.

Vykonawca bedzie odpowiedzialiny za ochirong robot i za wszelkie urzadzenia i materialy uzywane
do robot od daty rozpoczgcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora
nadzoru.

Wykonawea bgdzic utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utizymanic powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej clementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly
czas do momentu odbioru koncowego.

1.4.8. Siosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wvkonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i micjscowe
oraz prezpisy 1 wytyezne, ktore saw jakikolwick sposob zwiazane z robotami 1 bedzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wvkonanwea bedzie przestrzegaé praw patentowyeh i bedzie w pelni odpowiedzialny 7a
wypelnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
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metod 1 w sposob ciggly bgdzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dzialaniach,
przedstawiajac kopic zezwolen 1 inne stesowne dokumenty.

2. Materialy
2.1 Przechowywaiic i skiadowanie materialow.,

Wvykonawea zapewni. abv tvmczasowo skladowanc materialv. do czasu gdv beda one potrzebne do
robot, byvly zabezpieczone przed zanieczyvszezeniem , zachowaly swojg jakose 1 wlasciwosé do
robot 1 byly dostgpne do kontroli przez inspektor nadzorua.

Miejsca czasowego skladowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionveh z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanveh
przez Wykonaweg,

3. Sprzet.

Wrykonawea jest zobowigzany do uzywania tvlko takiego sprzetu | kidry nie spowoduje
nickorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet bgdacy wlasnodcig Wykonawey
lub wvnajetv do wvkonania robdt ma bvé utrzvmvwany w dobrvim stanie i gotowaosei do pracy,
Bedzie on zgodny z normami dotvezacymi ochrony srodewiska i przepisami dotvezgevmi ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowani,

4. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowama jedynie takich srodkow transporu, ktore nie wplyng
nickorzystnie na jako$¢ wvkonvwanvch robdt i wlasnosci przewozonvch materialow,

Liczba drodkow transportu bedzie zapewniad prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreélonvmi
w Dokumentacjt Projeklowe), ST 1 wskazaniach Inspekiora nadzoru, w terminie przewidzianym
Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznyeh pojazdy beda spelniac wymagania dotyvezace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnyeh obciazen na osie 1 innyeh parametrdw technicznych.

5. Wrykonanie rohat.

Ogolne zasady wykonania robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za przeprowadzenie robét zgodnie z Kontraktem oraz za jakodé
stosowanych materiatdow 1 wykonyvwanych robdt, za ich zgodnoséé z Dokumentacig Projcktowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wvkonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wvtvezenie w planie 1 wyznaczenie wysokosci
wszyvstkich clementow robot zgodnic z wymiarami 1 rzednyvmi okreélonymt w Dokumentacy
Projektowe; lub przekazanymi na pismie przez lnspckiora nadzoru.

Nastgpstwa jakicgokolwiek bledu spowodowanego przez Wvkonawee w wyvtvezeniu |
wyznaczeniu robot zostang | jeshi wymagac bedzie tego Inspektor nadzoru. poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt.,

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wrikonawey od odpowicdzialnogel za ich dokladnose.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akeeptac)i lub odrzucenia materialow i elementow robot
bedg oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakeie, Dokementagyi Projektowej 1w ST, a
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takze w normach 1 wytyeznych. Przy podejmowamu decyzji Inspektor nadzom uwzgl(;dni wyniki
badan materialow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujgcee przy produkeji 1 przy badaniach
matcrialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czyiniki wplywajace
na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonyvwane nie pozniej niZz w ¢zasic przcz nicgo
wyzilaczonyin, po ich olizymaniu przez Wy konawey, pod grozbg zatizy mania robot. Skutki
finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Zasady kontroli jakoSci robét.

Celem kontroli robot bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby osiagnac
zalozona jakos¢ robét. Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna pelna kontrole robot 1 jakosci
materialdw. Wykonawea zapewnt odpowiedni svstem kontrofi.

6.2 Badania i pomiary,

Wszystkic badania 1 pomiary bgda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm. Przed
przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wvkonawca powiadomi Inspektor nadzorua o rodzaju.
migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania. Wykonawcea
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacp przez inspekiora nadzoru.

6.3 Atesty iakosci materialow

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy
ich pelna zgodnosé z warunkami podanvmi w ST.

W przypadku materialow dla ktorvch atesty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do
robot bedzie posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemvslowe beda posiada¢ atestv wvdane przez producenta. Jesli zostanie stwierdzona
niczgodnosc ich wlasciwosel z ST to takic materialy zostana odrzuconc.

6.4. Dokumenty hndowy.

6.4.1. Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgeym Zamawiajacego i
Wykonawcq w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu

owarancy 1rmm‘\ Odpgwmd zialnodd 7za nrow radzenie dziennika hudow v zoodnie 7 obowi ia

arancs noéé enie dziennika budowy zgodnie z chowigzuniacymi
przepisami spoczywa na Wykonawcey.
Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na bierzaco i bgda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

hezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyv bedzie opatrzony data jego dokonania. podpisem osobyv. ktora
dokonala zapisu . z podaniem jej imienia 1 nazwiska oraz stanowiska shuzbowego. Zapisy beda
czytelne , dokonywane trwalg technika, w porzadku chronologicznym , bezposrednio jeden po
drugim , bez przerw.
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Zalaczone do dziennika budowy protokoly 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem

zalacznika i opatrzone data i podpiscm Wykonawey 1 inspektora nadzoru.
Do dzichanika budowy nalezy wpisywad w szczcgdlinosi:

- date przekazania Wykonawecy terenu budowy,

- datg przckazama przez Zamawiajacego Dokumentacyi Projcktowey,

- uzgodnienic precz Inspehtora nadzoia prograinu zapewiicnia jakoscl
harmonogramow robot,

- termmy rozpoczgela 1 zakonczema poszezegoinyeh clementow robot.

- przebicg robot, trudnosei 1 przeszkody wich prowadzenm, okresy § przyezyny przenw
w robotach,

- uwagt t potecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania rebot zanikowyeh, ulegajacyeh zakryveiu, czgsciowyeh
koficowych odbiordw robdt,

- wyjasnienta, uwagt 1 propozyveje Wykonawcy,

- stan pogody 1 temperaturg powictrza w okresic wykonywania robét podlcgajgeyvch
ograniczeniom lub wymaganiom szczegblnym w zwigzku z warunkami
kitmatveznynu,

- dane dotyezgee czennodel geodezyjnyveh (pomiarowych) dokonywamyveh przed 1w
trakcie wykonywania robot,

- danc dotyczaee sposobu wykonywania zabezpicczenia robot,

- wyniki prob poszezegolnyveh etementdw budowli z podantem |, kto je przeprowadzal,

- inng istotne informacje o przebiegu robot.

Propozyeje, nwagi i wyjasnienia Wykonawey, wpisane do dziennika budowy beda prrediozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspekiora nadzoru wpisane do dziennika budow y Wykonawea podpisuje £ zaznaczenien
ich przyjecia fub zajeciem stanowiska.

Whpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.
Projcktant nic jost strong Kontraktu i nic ma uprawnicti do wiydawainia polccei Wykonawey robdt,

6.4.2. Ksiega obmiaru.

Kgiega obmiary stanowi dokument pozwalaiacy na rozliczenie faktveznego postepn kazdego 7
elementow robot. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach
prayjety el wowycenion i $ieps i kosztors sic @ wpisuje do hsiggl obiniatu.

6.4.3. Pozostale dokumenty budowy.

Do dokumentdw budowy zalicza si¢ oprécz wymienionyeh w punktach 6 8.1 do 6,83 nastgpujace
dokumenty :

w4} pozwolenic na readizucyg zadania budvwlanego.

b) protokoly przekazania tercon budowy,

¢) umowy cywilno-pravne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robdi.

e) protokoly z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.
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Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym, Zagintgeie ktoregokolwick z dokumentow budowy spowoduje jego
natyehimiastowe odtworzenic w formic pracwidzianc prawen.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru 1 przedstawiane do
wgladu na Zyvezenic Zamawiajgecgoe.

7. Obmiar robét.

7.1.0goéine zasady obmiaru roboét.

Obmiar robét bedzie okreslaé faktvezny zakres wykonanveh robot zgodnic z Dokumentacia
Projeltows i 8T, w jednostkach ustalonveh w wyeenionym slepym kosztorysic.

Obnuaru robot dokonuje Wykonawcea po pisemnym powiadomieniu Lluspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed tvm terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiegt obmiaru.

Jakikolwick blgd lub przeoczenic (opuszezenic) w iiosciach podanych w siepym kosztorysie lub
edzie indziej w ST nie zwalnta Wykonawcey od obowiazku ukonczenia wszystkich robat, Bledne
dane zostang ponrawione wedlug konstruke)i Inspektora nadzory na pismie.

Obmiar gotowych robot bgdzic przeprowadzany 2 czgstosciy wymagang przcz Wykonawceg lub
Inspektora nadzoru.

7.2, Zasady okreslania ilosct robot i materiatow,

Dlugosei i odleglodci pomiedzy wvszezegdlnionvmi punktami skrajnvmi beda obmierzone
poziomo wzdhuz lni osiowe.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary bedg przeprowadzane przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w
nrzyvpadku wystepowania dluzsze) przerwy w robotach i zmianv wvkonawcey robdt. Obmiar robot
zanikowych przeprowadza sig w czasic ich wykonywania. Obmiar robdt podicgajacveh zakrvem
przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wvkonane w sposob zrozumialv 1
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanyveh powierzehnt tub objgtosct bedg uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi w ksigdze obnuaru, ktérego wzor zostanic uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.

8. Odbiér robét,

8.1.Rodzaje odbioréw robdt.

W zalcznosci od ustalen odpowicdnich ST, roboty podlegaja nastgpujacym ctapom odbioru,
dokonvwanvm przez Inspektor nadzoru przy udziale Wykonawcey :

ay odbiorowi robdt zanitkowych 1 ulegajacyeh zakryeiu,

b) odbiorowi czgsciowemuy,

c) odbiorowi koncowemu

d) odbiorew: ostatccznemu,

8.2.0dbior robot zanikowych 1 ulegajgcych zakryciu,
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Odbior robot zanikowveh i ulegajacveh zakrveiu polega na finalnej ocenie 1logei 1 jakosei
wykonywanych robot, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakrvein,
Podezas odbioru robot zankowych nalezy sprawdzic:

tvp 1 przekrd) kabla.

s sposob uloZzenia kabla, a w szczegdlinoscr: glebokose zakopania, rodzay gruntu, sposéb
wykonania skrzyzowan 1 zblizen z innymi urzadzeniami podzicmnymi, Sposdb
przvkryeia linii kablowei. sposdb wvkonania przepustow. sposob oznakowania linii
kablowcy, sposob wykonania zapasow kabla,

Odbior robot zanikowych 1 ulegajgeyeh zakryeiu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgeym
wvkonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru rebot dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ dane) czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawcea wpisem do dziennika budowy 1
jednoczesnym powiadomieniem Inspektor nadzoru. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie.
nie pézniej jednak niz w ciagu trzech dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1
powiadomicnia o tym takcie Inspektor nadzoru.

Jakosé i1 ilo$¢ robot ulegajaeveh zakryeiu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgeveh komplet wynikow badan laboratorvinyeh 1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w

konirontacji 2 Dokumentacjg Projcktowg, ST 1 uprzednimi ustaleniaini,
8.3.0dbior czedciowy.

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje sic wedlug zasad jak przy odbiorze koncowvm robot.

8.4.0dbiér koncowy robot.

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczvwistego wvkonania robdt w odniesieniu do ich
ilosct, jakosel 1 wartodel. Calkowite zakonczenic robot oraz gotowos¢ do odbioru koncowego
bgdzie stwierdzona przez Wykonaweg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismic o tvm fakeie Inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych. liczac od
dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczema robot 1 przyjecia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.5

Odbioru koncowego robot dokona komisia wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosct
inspektor nadzoru 1 Wykonawcey. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe) na
podstawie przedlozonvch dokumentow, wynikow badan i pomiardw. ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowa 1 8T

W toku odbioru koncowcego robot koimisja zapozna sig z rcalizacja ustalen prayjgtych w trakeic
odbiordw robot zanikowvceh i ulegajgeych zakryeiu, zwlaszeza w zakresie wykonania robot
uzupelniajacveh 1 poprawkowveh. W przypadkach nie wykonania wyznaczonveh robot
poprawkowych fub robot uzupeiniajacych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin
odbioru koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszezegolnyceh
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane) Dokumentacja Projektowg 1 ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu 1
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen. oceniajac pomniejszona wartos¢ wyvkonyvwanych
robdt w stosunku do wymagai przyjetveh w dokumentach kontraktowych.

TLENTA DROGOWEGO W MIEISCIOSCT SWIEBODZICE Strona 10
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8.5.Dokumenty do odbioru koncowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokol odbioru
koncowego robdt sporzadzony wedlug ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do adbioru konicowego Wykonawcea jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- Dokumentacjy Projekiowg 2 nanicsionyini ziiananii,

- Speeyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora nadzoru, zwlaszeza przy odbiorze robot zanikowyveh t

ulegajacych zakryeiu i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

- dzienniki budowy i ksiggi obmiaru,

- wyniki pomiarow kontroinych,

- alesly jakosciowe wbudowanyeh materialow,

- powykonawczg dokumentacjg geodezyjng obicktu,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.
W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru koncowego robot. Wszystkic zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub
uzupeliajace bedy zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych 1 robdt uzupelniajaeych wyznaczy komisja.

8.6.0dbidr ostateczny.
Odbior ostateczny polega na ocenie wyvkonanych robot zwiazanveh z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze konicowym 1 zaistnialyvch w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateezny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obicktu z uwzglgdnicniem zasad
adbioru koncowego.

ST.IE.11.
Budowa o$wietlenia ulicznego.

1. Wstep.

1.1, Przedmiot S
Przedmiotem nini¢jszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
odwietlenia ulicznego w miejscowodei Swiebodzice

Lot

1.2, Zakres stosowania ST.

Specvfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkeie 1.1

1.3. Zakres robot objetvch ST.

Ustalenia zawarte w ninigjsze) specyfikac)i dotyczg prowadzenia robot 1 obejmuyjg :

SCIOSCT SWIERBODZICE Strona 11

W OSHIETLENLG DROGOWTGO AL




ELE|
B&GR

BIURO PROJEKTOWE

2. Materialy.

Materialami 1 urzadzeniami stosowanymi zgodnic z Dokumentacjg Projektowg 1 zasadami

l; Bednarka waicowana na gorgco 30x3mm kg
2 Deski igl.obrzyn.wymiar.gr.19-25mm.k1.111 m3
3. Folia » PCW techniczna o gr. 0.3-0.4mim m2
4. Fundament z demontazu szt
5. Kabel YAKXS 0.6/1kV 4x35mm?2 m
0. kousirukgje mocujgee kg
7. fampa oswicticniowa kompletna 2 demontazu kpl.
8. Opaska kablowa OKi - ocechowana szt
9. Ostona rarowa gietka do kabli DVK fi 75 mm m
10, Przewod YDY-750V 3x2.5mm?2 m
11, Rura PE-HD 0,03 MPa 11 75/4,3 mm m
12. Stup z demontazu (ewentualnie réwnowazny o tych samych lub lepszych parametrach)
Szt
13 Wazelina techniczna niskotopliwa N (TN) kg
14. Wrysiegnik stalowy typu W1R-1 szt.
15, Zigcsg oswictl. zewit. stup, 1ZK 1-bezp, S2i
16. materialy pomocnicze 71
3.Sprzet.
113 ciagnik kolowy m-g
2. dzwignik hydrauliczny przenoszony z napgdem spalinowym 2350 m-g
3. koparko-spvcharka na podwoziu ciagnika kolowego 0.15 m3 m-g
4, podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny m-g
8 poinipa wysokocisnieniowa hiydrauliczna elekiryczna 250 atin =g
6. przyczepa dluzycowa m-g
7. prayezepa do przewozenia kabli =g
3 spawarka m-g
9. $rodek transportowy m-g
10, zespol pradotwérezy, tréifazowy, przewozny m-g
Th. suraw samochodowy m-g

ninieiszej umowy do wvkonania instalacji oswietlernia drogowego sa :

46.3500
0.0105
60.0000
11.0000
249.6000
22.0000
11.0000
24.0000
1747200
66,0000
5.2000

11.0000
2.6400

11,0000
11,0600

39447

1.0800
2.2800
10.6912
4.0700
2.2800
4.4000
10.1745
12.3265
2.2800
14.3900

Roboty instalacyjne moga by¢ wykonywane r¢eznie lub przy uzyciu Sprz¢tu mechanicznego
zaakceptowanego nrzez Inspektora nadzoru. Przyv mechanicznvm wykonvwaniu robot Wykonawea
powinien dysponowac Sprzgtem sprawnvm technicznie,
4. Transport.

Ogdlne wymagania dotvezace transportu podano w ST "Wymagania ogdlne™,

5.Wykonanie robot.
5.1. Ogélne wymagania wykonania robét.

Ogolne wymagania dotyczgce robot Podano w 5T.00.00.

5.2. Wykonanie instalacji oSwietlenia ulicznego.
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Przed przystapieniem do robot zasadniczych nalezy zlokalizowa¢ 1 oznaczy¢ kolizje
zistnigjgevm 1 projcktowanym nzbroienicm teren,
Zlokalizowane kolizje zabezpicezy< 1 oznakowac, za$ roboty w ich obrgbic
wykonywac recznie
Wszystkic prace nalezy wykonvwad zgodnic z odpowiednimi PN/E, SEP oraz
zgodnie z obowigzujgeymi przepisami bhp.
W miejscu wskazanvm na mapie svtuacvjno-wysokosciowej zabudowac shupy
oswictleniowe z fundamentem 1 oprawami oswictleniowymi zgodnic z rvs 1/E
Stupy oswictleniowe stalowe na kolor naturalny posadowic na fundamentach B-30
Na slupach zamontowaé oprawy oéwictleniowe we opisu ponizej — oprawa LED
3w
Pomigdzy zabudowanymi stupami o§wictleniowymi utozy¢ linig kablowg kablem
tvpu YAKXS 4x35 mm* o tacznej dlugosei 240 mb

o Obwod L1 - 240 mb

Na dnie wykopu w ziemi rodzimej ulozy¢ bednarke ocynkowang 30x3 mm i
przvsvpaé ziemia z wvkopu
Projektowany oéwietlenie zasilic zgodnic 7 wytvezayini
W zlgczach slupowych zastosowaé zabezpicczenia topikowe Bi Wis 4A
Wvkonaé polaczenia elektrvezne zgodnie z rvs.2/E.
Slupy  ofwietleniowe nalezv  zabezpicezsé  poprzez  malowanie  powloks
antyplakatowa 1 antygraffiti o wysokoséci do 2,5m od nawierzchni terenu w technologii
trwalego zabezpieczenia (np.  HLG  System”™ lub inna o réwnowaznvch
wlasciwosciach), Nad powlokg zabezpieczajgea. na wysckosel 2,.3m. Wykonawea
powinien naniesé na slup numer eksploatacyjny - ustalony na etapie realizacji w UG
Kotla.
MNa kablach, co 10 m. oraz z obu stron nalozv¢ oznaczniki kablowe zawierajgee: nazwg
uzytkownika kabla, napigcic znamionowe, typ kabla, rok ulozenia. Ponadto na
wszystkie koncowkt kabli nalozvé oznaczniki kierunkowe kabli zawierajace: nazwe
uzytkownika kabla, napiccie znamionowe, typ kabla, rok ulozenia, kierunek ulozenia
kabla skad - dokad, diugos¢ kabla oraz nazwe firmy ukladajacej kabel.
Wszystkie elementv laczone poprzez skrecanie zabezpieczyvé smarem
Pod droga wykonad przojscic meloda przewierlu sterowancgo lub przecisku z
zastosowaniem rury ochronng) SRS o drednicy 110 mm na glebokosci 1,2 mb
Pod droga ulozvé rure rezerwowa tvpu SRS 9110 koloru niebieskiego
Rurg rezerwowy zabezpicczyé przed zamuleniem zakladajac na jej konce korki
uszczelmajace
Rurvy na catej dlugosci ukladad na warstwie piasku w celu zabezpieczenia przed
ugmataniem
Roboty clektryczne nalezy wykona¢ zgodnic z obowigzujacynu przepisami bhp.
Zmierzona rezvstancia uziomdw nie moze przekraczac wartosel 10 Q przy stupie
o$wietleniowym stosujac przeliczniki rezystywnoscl gruntu.
Wszelkic prace wykona¢ zgodnic z zalaczonymi uzgodnieniami oraz zawartymi
mwagami 1 wvtveznvmi

5.3 Opis nazw wlasnych
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Material korpusu — wysokocisnieniowy odlew aluminium malowany proszkowo
Material klosza — Szklo hartowane plaskie

Stopicn odpornosci kiosza na uderzenta mcechaniczne — 1KO8

Szczelnos¢ komorv optveznej — IP66

Szcezelnose komory elektryezne) — P66

Montaz na wysiggniku lub stupic o srednicy 948-60mm

Znamionowe napiecie pracv — 230V/50Hz.

Moc maksvmalina ii\\'zgh;dnieiie)cc wszystkic straty - 40W
Ochrona przed przepigciami — 10kV

ITH-:A 7"m1]fnf;r-‘ 11111(\‘7E ‘-‘:1-3}??(:‘ ctarnn antg c-\-(rnqlnn'n !_1 U\.’ Ih AT T
sterowanie sygnalen V Inub DALT
Zasilacz jest wyposazonv w czujnik termiczny zapobicgajacy przyvpadkowemu przegrzaniu

oprawy.

D -\!r\ Lt otininamna 1not Looctaltaiinma on B ‘\]r\
oryia fotometryczna jost xsztaitowana za pomocs wicio

LED. Kazda z soczewek matrvey emituje taka sama krzyvwa $wiatlosci. a caikowity strumien
oprawy jest sumg strumieni poszczegolnych soczewek.

s A n Taal-ia: gvantes e
SOCZOWHOW \..} piaskicj matryes

Moduly LED spelniajg wymagania normy PN - EN 62471 | Bezpicczenistwo fotobiologiczne
Jamp 1 systemow lampowvceh. Potwicrdzenicm fecgo wymogu sa raporty z badan w

akredytowanym laboratorium.
a\muhhlu‘l'\ strumien *-.nlunii\ zrddel -
Zakres temperatury barwowey zrodel S\\'mtla — 3900-4300K
Utrzymanie strumienia swietlnego w czasie: 90% po 100 000h dla uvkladu sterujacego do
5G0mA, 80% po 1060 G00h dia ukladu sicrujaccgo powyzej 700mA (zgodnic z IES LM-80 -
T™M-21)
Klasa ochronnosei elektrycznej: I lub IT - zgodnie z projektem elektrycznym
Oprawa posiada dekiaracj¢ zgodnosci WE 1 certyfikat akredytowanego osrodka badawczego
potwierdzajgey deklarowane parametry, np, ENEC
Zakres temperatury pracy oprawy od -30°C do +35°C
Wartoscr  wskaznika udzialu  $wiatla  wysvlanego ku gorze (ULOR) zgodne =z
Rozporzadzeniem WE nr 245/2009
Dane fotometryczne oprawy zamieszezone w ogolnodostgpnym programie komputerowym
pozwalaiqcx'm wykona¢ obliczenia parametrow oswietleniowych

" przypadku zastosowania rozwigzan zamicnnych nalcZy dostaiczy¢ Zrddlowe pliki
obllczemo“e
Budowa oprawy pozwala na wymiang ukladu optyeznego oraz modulu zasilajgcego
Wyglad, styl i wiclkos¢ oprawy podobny do rysunkow zamicszezonych ponize

Sprawnos¢ ukladu optveznego nie mniejsza niz podana ponize.
Roéznica danych fotometrycznych proponowane] oprawy rownowaznej nie powinna bye
wicksza niz+ 5% w stosunku do podanych:

S . ) - I T e it o 3 i
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105% 1057
it e
75¢ 75%
60~ 60°
600
450 43°
800
1000
30° 152 e 15° 30°
cd/kim = 85%

C0 - C180 €80 - €270

Dodatkowe informacje:

- dopuszcza si¢ zastosowanic opraw rownowaznych co znaczy o parametrach nie gorszych niz
zaproponowanc w przedmiocie zamowlienia.

- rownowaznosci nalezy potwierdzié¢ szczegdlowymi obliczeniami na podkladzie.

- nic dopuszcza si¢ stosowania opraw z wyciggnigtym radiatorem na powierzchnig oprawy
pontewaz wplywa to na zbieranie si¢ zanieczyszezen z¢ srodowiska naturalnego.

- oprawa rownowazna ma nawiazvwac stvlistvcznie do zaproponowanej oprawy.

6. Kontrola jakoS$ci robot.

Ogolne zasadvy kontroli jakosci robot podano w ST ze szcegdlnvm nwzglednieniem
wytvezayeh Dokumentacji Projektowe). Wszystkie Materialy do wykonania muszg edpowiadac
wymaganiom Dokumentacji Projektowej 1 5T.

7. Obmiar robot.
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w "Wymagania ogolne™ .
Jednostkg obmiaru sa :

- kpl.

- szt

- m.

& 1"132

8.0dbior robot.

Ogolne zasadv odbioru robot podano w ST "Wymagania ogélne”. Odbior robot nalezy dokona¢
zgodnic z Warunkami Technicznymi Wykonania 1 Gdbioru Robot Budowlano-

Montazowych.

PN ST T ~ "
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9.Podstawa platnosci.

Ogolne wymagania dotyvezace platnosci Podano w ST "Wymagania ogolne ™
Platnosc za wykonanic sicei oswictlcniowe) nalczy przyjmowac zgodnic z Dokumeniacja
Projcktowsg na podstawie obmiaru robot, atestéw produktow materialow oraz oceny jakosci
wvkonywanych robat,

Zgodnie z Dokumentacjg Projektowy nalezy wykonac nstalacjc obejmujgec:
9.1. Sie¢ o§wietlenia ulicznego w miejscowosci Swiebodzice
- wykona¢ kablem YAKXS 4x35 mm”
- jako punkty $wietine zastosowac stupy aluminiowe na kolor naturalny (wig opisu w/w)
zastosowac oprawy ledowe LED 31W, (wg opisu w/w)
Kable ukladaé w rurach ochronnyech

Cena wykonania robot obejmuje :
e prace przygofowawcze 1 pomiarowe,
¢ opracowanie harmonogramu robot,
e wyznaczenie miejsc robot,
e oznakowanic | zabezpicczenie migjsca robot,
e przygotowanic podioza 1 innych miejsc robot,
o wvkonanie noszczegdInveh elementow robot zgodnie 7z ninieisza specvfikacia.
s posprzgtanic terenu robdt,
e zaladowanic i odtransportowanie materialow odpadowych na skladowisko ,
e uruchomienie instalacyi.
e przeprowadzenic badan i pomiarow wymaganyeh dla poszezegdlnych robot.
Cena uwzglednia rowniez odpady 1 ubytki materialowe.

10.Przepisy zwiazane.

PN-CEN/TR 13201-1:2005 - Wybér klas oswictlenia
PN-EN13201-2:2005 - Wymagania oéwietleniowe

PN-EN 13201-3:2005 - Obliczenia odwietleniowe

PN-EN 13201-4:2005 - Metody pomiarow parametrow oswictlenia
PN-76/E-05125 - Linic kablowe.

PN-IEC 60364 — Instalacje elektryezne w obicktach budowlanych.
PN-92/E-05003 — Ochrona odgromowa.

PN-IEC 61024 — Ochrona odgromowa obicktow budowlanvch.
Ustawa Prawe Budowlanc.

Ustawa o wyrobach budowlanych.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowvch
Instrukcje Producenta montowanych urzadzen.
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